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Description 

La presente invention se rapporte a un stabilisa- 
teur inter-vertebral destine a etre mis en place entre 
au moins deux vertebres pour corriger des defauts du 5 
rachis. 

Les stabilisateurs inter- vertebraux utilises a 
I'heure actuelle pour reduire les effets souvent dou- 
loureux des maladies du rachis, comme les scolioses, 
les hernies discales ou les instabilites lombaires, sont w 
des plaquettes ou des tiges metalliques que Ton fixe 
aux vertebres ou a leurs apophyses epineuses, le 
long du trongon affecte du rachis, ce qui a pour incon- 
venient d'immobiliser completement les vertebres et 
done de limiter ou meme d'interdire tout mouvement 15 
de flexion ou de torsion du tronc du patient. 

La presente invention se propose de remedier a 
cet inconvenient et, pour ce faire, elle a pour objet un 
stabilisateur inter-vertebral d'un type nouveau, qui se 
caracterise en ce qu'il comprend un ou plusieurs liga- 20 
ment(s) souple(s), a flexibility omnidirectionnelle, 
muni(s) de moyens d'accrochage respectivement as- 
socie(s) a deux organes de retenue implantables cha- 
cun dans une vertebre respective. 

Avantageusement, le ou I'un au moins des liga- 25 
ments souples presente la forme generale d'une bou- 
cle fermee ou en variante est muni d'un anneau ou 
d'une boucle fermee a chacune de ses extremites, les 
extremites de chaque ligament constituant alors les- 
dits moyens d'accrochage, par lesquels celui-ci peut 30 
etre accroche a des organes de retenue, chacun de 
ceux-ci, de preference constitues par une vis, presen- 
tera avantageusement une tete libre pour I'accrocha- 
ge d'une extremite respective du ligament correspon- 
dent. 35 

On dispose ainsi d'un stabilisateur inter-vertebral 
souple ou semi-elastique qui, suivant son mode d'im- 
plantation, d'un cote seulement ou des deux cotes 
des apophyses epineuses des vertebres touchees, 
sur la face avant ou la face arriere de ces dernieres, 40 
avec un seul ligament ou plusieurs montes en chatne 
ou mutuellement croises, permet de compenser tou- 
tes sortes de defauts ou deformations du rachis en 
agissant en compression. Simultanement, et grace a 
la flexibility omnidirectionnelle du ou des ligaments 45 
utilises, le stabilisateur selon I'invention autorise un 
mouvement suff isant de distraction et/ou de rotation 
des vertebres pour ne pas gener le patient dans ses 
mouvements de flexion ou de torsion du tronc. 

A cote de cet avantage principal, le stabilisateur 50 
inter-vertebral selon I'invention est d'un montage ex- 
tremement simple, puisqu'il suffitd'engagerles extre- 
mites de chaque ligament en forme de boucles ou 
d'anneaux respectivement autour, par exemple, de 
deux vis prealablement implantees dans les verte- 55 
bres. 

Pour eviter tout glissement du ligament apres sa 
mise en place, autour des organes de retenue, tels 



que des vis, il est en outre avantageusement prevu, 
sur chaque organe de retenue, une coiffe amovible 
surdimensionnee radialement par rapport a sa tete et 
s'adaptantsurcelle-ci. On obtiendra le meme effeten 
munissant en variante la tete de chaque organe de re- 
tenue d'une saillie laterale d'arret du ligament. 

Plusieurs modes de realisation du stabilisateur 
inter-vertebral selon I'invention, vont maintenant etre 
decrits plus en details, mais sans caractere limitatif, 
en reference aux dessins annexes sur lesquels : 

- la figure 1 represente une vue laterale en cou- 
pe partielle du stabilisateur inter-vertebral se- 
lon le premier mode de realisation de I'inven- 
tion ; 

- les figures 2a et 2b illustrent des variantes de 
realisation du stabilisateur de la figure 2 ; 

- la figure 2 est une vue de face d'un stabilisateur 
inter-vertebral conforme au deuxieme mode 
de realisation de I'invention ; 

- les figures 3a, 3b et 3c illustrent I'un des orga- 
nes de retenue du ligament du stabilisateur de 
la figure 1 ; 

- les figures 4a et 4b montrent respectivement, 
en vue longitudinale en coupe et en vue de 
face, I'un des organes de retenue du stabilisa- 
teur de la figure 2 ; 

La figure 1 represente deux vertebres voisines 
V 1f V 2 du rachis d'un patient, reunies par un stabilisa- 
teur inter-vertebral selon I'invention, qui se compose 
d'un ligament souple 1 en forme de boucle fermee et 
de deux vis 2,3 implantees chacune dans une verte- 
bre respective, pour retenir entre elles le ligament 1, 
celui-ci etant simplement engage autour des tetes 
elargies cylindriques 4 des vis, emergeant des verte- 
bres. Le ligament 1 est un ligament artificiel en "Da- 
cron" (marque deposee) ou tout autre matiere plasti- 
que souple, a flexibility omnidirectionnelle. 

Comme le montre mieux les vues en coupe lon- 
gitudinale et de face des figures 3b et 3c, chaque vis 
comporte, dans sa tete 4, un pergage axial borgne 5, 
de section hexagonale, dans lequel on peut engager 
une cle a six pans pour implanter la vis dans la ver- 
tebre correspondante. 

Apres la mise en place du ligament 1 autour des 
vis ainsi implantees, on ferme le pergage 5 de chacu- 
ne d'elles a I'aide d'une coiffe ou bouchon plat circu- 
laire 6, represente seul sur la figure 3a, ce bouchon, 
de diametre nettement superieur a celui de la tete 4 
de la vis, venant se visser par un picot central 7 a bout 
f ilete, dans un taraudage 8 debouchant dans le fond 
du pergage 5. Pour realiser ce vissage, on utilisera 
une cle speciale cooperant avec deux encoches 9,9a 
formees sur le pourtour de chaque bouchon. En va- 
riante, chaque coiffe ou bouchon 6 peut etre muni 
d'un evidement central hexagonal et etre visse dans 
la tete 4 de la vis correspondante a I'aide d'une cle a 
six pans s'engageant dans cet evidement hexagonal. 
En saillant radialement tout autour des tetes respec- 
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tives 4 des vis, les deux bouchons 6 empechent tout 
glissement du ligament 1 hors de ces dernieres, 
comme I'illustre la figure 1 . 

Les bouchons 6 presentent un interet particulier 
lorsque le stabilisateur inter- vertebral selon Inven- 
tion comprend plusieurs ligaments souples supple- 
mentaires, tels que representes en 1a et 1 b sur la fi- 
gure 1, montes en chaTne avec le premier 1, sur les 
vertebres precedant et suivant les deux representees 
V 1f V 2 , a I'aide d'un meme nombre de vis supplemen- 
taires de retenue. 

Dans le cas illustre par la figure 2, ou Ton n'aura 
a interposer qu'un ligament 1 en forme de boucle fer- 
mee entre seulement deux vertebres success ives 
V 1 ,V 2 , on peut en variante doter la tete 4 de chaque 
vis 2 ou 3 d'une saillie laterale 10 de hauteur conve- 
nable comme represents de prof il et de face sur les 
figures 4a et 4b. Dans ce cas, il faudra tout d'abord 
implanter les deux vis 2,3 en orientant leurs saillies 1 0 
Tune en face de I'autre, pour pouvoir ensuite glisser 
sans entrave le ligament 1 autour de leur tete 4, apres 
quoi on fera subir aux vis un demi-tour supplementai- 
re pour placer les saillies 10 dans leur position de re- 
tenue du ligament, representee sur la figure 2. 

Le stabilisateur inter- vertebral selon I'invention 
permet, selon son positionnement, de combattre de 
nombreuses maladies douloureuses, affectant le ra- 
chis. Celui des figures 1 et 2 est mis en place sur la 
face arriere des vertebres V 1 ,V 2 et d'un cote seule- 
ment de leurs apophyses epineuses A 1t A 2 , mais on 
peut aussi suivant le type de maladie a traiter, utiliser 
deux stabilisateurs conformes a I'invention, montes 
de part et d'autre des apophyses ,A 2 ou en croix en- 
tre les deux vertebres V^V^, sur la face avant ou la 
face arriere de celles-ci. 

Selon une variante de realisation du stabilisateur 
de la figure 2, illustree par la figure 2a, le ligament 1c 
presente la forme d'un simple segment 40 dont les 
deux extremites sont chacune reliees a un anneau 
metallique 41 ou 42, par lequel le ligament peut etre 
accroche a la tete 4 d'une vis de retenue respective 
2 ou 3. 

Selon une autre variante illustree par la figure 2b, 
le ligament 1d, en forme de boucle fermee, est intro- 
duit a I'interieur de lui-meme pour former une premie- 
re boucle d'extremite 43 s'engageant autour d'un or- 
gane de retenue implantee dans une vertebre respec- 
tive VV A hauteur de sa seconde extremite, le liga- 
ment 1d est passe autour de I'organe de retenue im- 
plantee dans la vertebre inferieure V 2 , puis reintroduit 
dans lui-meme pour, par I 'inter media ire d'un goujon 
d'arret44, former une seconde boucle d'extremite 45. 
II va de soi egalement qu'un montage en chaTne de 
plusieurs ligaments, comme sur la figure 1, est pos- 
sible avec les modes de realisation des figures 2a et 
2b, a I'aide de vis de retenue prealablement implan- 
tees. 

Les vis 2,3 peuvent quant a elles etre remplacees 



par tout autre organe de retenue implantable dans 
une vertebre et muni d'une tete libre pour I'accrocha- 
ge d'une extremite du ligament. 

II convient encore de preciser que les vis ou au- 
5 tres organes de retenue 2,3, leurs bouchons 6 seront 
de preference realisees en un alliage metallique bio- 
compatible. 



10 Revendications 

1. Stabilisateur inter-vertebral compose d'un en- 
semble d'un ou plusieurs ligament(s) muni(s) de 
moyens d'accrochage et respectivement asso- 

15 cie(s) a deux organes de retenue (2,3) implanta- 

bles chacun dans une vertebre respective 
(Vi,V 2 ), I'ensemble etant destine a etre mis en 
place entre au moins deux vertebres successi- 
ves, caracterise en ce que le ou les ligament(s) 

20 est (sont) souples (1, 1a, 1b, 1c, 1d) a flexibility 

omnidirectionnelle. 

2. Stabilisateur inter-vertebral selon la revendica- 
tion 1, caracterise en ce que le ou I'un au moins 

25 des ligaments souples (1 , 1 a, 1 b) presente la for- 

me generale d'une boucle fermee dont les deux 
extremites forment lesdits moyens d'accrochage. 

3. Stabilisateur inter-vertebral selon la revendica- 
30 tion 1, caracterise en ce que le ou I'un au moins 

des ligaments souples (1c, 1d) est muni, a cha- 
cune de ses extremites, d'un anneau (41, 42) ou 
d'une boucle fermee (43, 45) constituant lesdits 
moyens d'accrochage. 

35 

4. Stabilisateur inter- vertebral selon I'une quelcon- 
que des revendications 1 a 3, dont chacun des li- 
gaments, muni de moyens d'accrochage, est as- 
socie a deux organes de retenue, caracterise en 

40 ce que chaque organe de retenue (2, 3) presente 

une tete libre (4) pour I'accrochage d'une extre- 
mite respective du ligament correspondant (1, 
1a, 1b, 1c, 1d). 

45 5. Stabilisateur inter-vertebral selon la revendica- 
tion 4, caracterise en ce que chacun des organes 
de retenue (2,3) comprend une coiffe amovible 
(6), surdimensionnee radialement par rapport a 
sa tete (4) et s'adaptant sur celle-ci. 

50 

6. Stabilisateur inter-vertebral selon la revendica- 
tion 4, caracterise en ce que la tete de chaque or- 
gane de retenue (2,3) est munie d'une saillie la- 
terale (10) d'arret du ligament. 

55 
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Claims 

1. An intervertebral stabiliser consisting of a set of 
one or more ligaments fitted with a means of at- 
tachment corresponding respectively to two an- 5 
chor pins (2, 3) each of which may be implanted 

in its respective vertebra (V1, V2). The whole is 
intended to be placed in position between at least 
two consecutive vertebrae and is characterised 
by t he fact t hat t he I igament or I igaments are sou- 10 
pie (1, 1a, 1b, 1c and 1d) in all directions. 

2. An intervertebral stabiliser as described in Claim 
1 and characterised by the fact that at least one 

of the souple ligaments (1, 1a, 1b) has the gen- 15 
eral shape of a closed loop whose two ends form 
the above-mentioned means of attachment. 

3. An intervertebral stabiliser as described in Claim 

1 and characterised by the fact that at least one 20 
of the souple ligaments (1c, 1d) is fitted at each 
end with a band (41 , 42) or a closed loop (43, 45) 
forming the above-mentioned means of attach- 
ment. 

25 

4. An intervertebral stabiliser as described in any of 
the above Claims 1 to 3 in which each of the liga- 
ments, fitted with a means of attachment, is used 
with two anchor pins characterised by the fact 
that each such anchor (2, 3) possesses a free 30 
head (4) to which can be attached the appropriate 

end of the corresponding ligament (1, 1a, 1b, 1c, 
1d). 

5. An intervertebral stabiliser as described in Claim 35 
4 and characterised by the fact that each of the 
anchor components (2, 3) includes a removable 

cap (6) of greater diametric radius than the 
above-mentioned head (4) and intended to be fit- 
ted over the latter. 40 

6. An intervertebral stabiliser as described in Claim 
4 and characterised by the fact that the head of 
each anchor component (2, 3) is fitted with a lat- 
eral ridge (10) intended to keep the ligament in 45 
place. 



und dadurch gekennzeichnet ist, dafc das Liga- 
ment bzw. die Ligamente beweglich (1, 1a, 1b, 
1c, 1d) ist/sind und in alle Richtungen gebogen 
werden kann/konnen. 

2. Intervertebraler Stabilisator entsprechend dem 
Patentanspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daB 
das bzw. mindestens eines der beweglichen Li- 
gamente (1, 1a, 1b) die Form einer geschlosse- 
nen Schleife aufweist, deren beide Enden die er- 
wahnten Befestigungen bilden. 

3. Intervertebraler Stabilisator entsprechend dem 
Patentanspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dali 
das bzw. mindestens eines der beweglichen Li- 
gamente (1c, 1d) an beiden Enden einen Ring 
(41 , 42) Oder eine geschlossene Schleife (43, 45) 
aufweist, der/die die erwahnten Befestigungen 
bilden. 

4. Intervertebraler Stabilisator entsprechend dem 
Patentanspruch 1 bis 3, bei dem jedes der mit Be- 
festigungen versehenen Ligamente mitzwei Hal- 
tevorrichtungen verbunden ist, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi jede Haltevorrichtung (2, 3) ein frei- 
es Oberteil (4) zur Befestigung desjeweiligen En- 
des des entsprechenden Ligamentes (1, 1a, 1b, 
1c, 1d) aufweist. 

5. Intervertebraler Stabilisator entsprechend dem 
Patentanspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dafi 
jede dieser Haltevorrichtungen (2, 3) eine ab- 
nehmbare Abdeckung (6) besitzt, die im Verhalt- 
nis zu ihrem Oberteil (4) radial groBer ist und auf 
das Oberteil pafit. 

6. Intervertebraler Stabilisator entsprechend dem 
Patentanspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dali 
das Oberteil jeder Haltevorrichtung (2, 3) mit ei- 
ner seitlichen Ausbuchtung (1 0) versehen ist, die 
ein Abgleiten des Ligaments verhindert. 



Patentanspruche 

50 

1. Intervertebraler Stabilisator, bestehend aus ei- 
nem oder mehreren Ligamenten, die mit Befesti- 
gungen versehen und jeweils mit zwei Haltevor- 
richtungen (2, 3) verbunden sind, von denen je- 
des in einen Wirbel (V1 , V2) implantiert werden 55 
kann, wobei die gesamte Vorrichtung dazu be- 
stimmt ist, zwischen mindestens zwei aufeinan- 
derfolgenden Wirbeln angebracht zu werden, 
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